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Астрахань 2010 г.

Наименование и область применения.

Дисциплина «Информационные технологии в электромеханике».

1. Основание


Рабочая программа составлена на основе Государственного образовательного стандарта Высшего профессионального образования по направлению 140600.62 «Электротехника, электромеханика, электротехнологии», утвержденного 27 марта 2000 г. приказом № 207 тех/дс зам. министра образования Российской Федерации В.Д.Шадриковым. 


3. Цель и назначение

Дать общие сведения об основных сферах использования компьютерной техники в электромеханике, изучить принципы обработки информации в инженерной деятельности, основные стадии и этапы проектирования, принципы построения систем автоматизированного проектирования, приобрести практические навыки создания технической проектной документации с помощью компьютера.

4.  Источники

· 
Рабочая программа разработана на основании методического пособия «Разработка рабочих программ дисциплины специальностей и направлений», АГТУ 1995 г.

· Для изучения курса «Информационные технологии в электромеханике» необходимо знание следующих дисциплин:

· высшей математики;

· физики;

· информатика;

· теоретические основы электротехники.

2. Требования

Студент должен иметь навыки работы с программным обеспечением, используемым в электротехнических инженерных расчетах, уметь произвести необходимые расчёты и оформить техническую документацию с помощью компьютера.

3. Содержание

6.1. Календарный план

	№
	Наименование темы
	Кол-во часов
	Номер недели
	Место провед.
	Рекомен. док-ция

	1
	2
	3
	4
	5
	6


	Лекции

	1
	Сферы использования компьютерной техники в электротехнологии. Основные понятия САПР.
	2
	23
	
	

	2
	MathCAD. Математический пакет применительно к расчету цепей и переходных процессов.
	2
	25
	
	

	3
	MathCAD. Прямое и обратное преобразования Лапласа в расчётах переходных процессов. Преобразование Фурье при расчёте нелинейных цепей.
	2
	27
	
	

	4
	Проблемы автоматизированного проектирования монтажных плат. Программы ACCEL EDA и P-CAD. Этапы разработки монтажных плат.
	2
	29
	
	

	5
	P-CAD. Подпрограмма Sctmatic. Этапы раз
	2
	31
	
	

	6
	P-CAD. Понятие «типовой компонентный модуль». Подпрограмма Library Manager.
	2
	33
	
	

	7
	Проблемы автоматической трассировки монтажных плат. Автотрассировщик Spectra.
	2
	35
	
	

	8
	Моделирование электрических схем и устройств программа OrCAD.
	2
	37
	
	

	9
	Введение в математическое моделирование. Программа MatLAB Simuling.
	2
	39
	
	

	10
	AutoCAD. Введение.
	
	
	
	

	Лабораторные работы

	1
	Входное тестирование
	2
	23
	
	

	2
	Введение в MathCAD. Матеатические вычисления.
	2
	24
	
	

	3
	Расчёт цепи постоянного тока методами контурных токов, узловых потенциалов и по законам кирхгофа с использованием системы MathCAD.
	2
	25
	
	

	4
	Расчет переходных процессов классическим методом. Построение графиков переходных процессов в системе MathCAD.
	2
	26
	
	

	5
	Расчёт переходного процесса операторным методом в цепи 2-го порядка.
	2
	27
	
	

	6
	Расчёт нелинейной цепи методом Фурье.
	2
	28
	
	

	7
	P-CAD. Разработка шаблона и условного графического обозначения элемента (УГО).
	2
	29
	
	

	8
	P-CAD. Создание библиотеки УГО. Разработка УГО микросхем.
	2
	30
	
	

	9
	P-CAD. Разработка посадочных мест компонентов. Создание библиотеки посадочных мест.
	2
	31
	
	

	10
	P-CAD. Разработка посадочных мест для микросхем.
	2
	32
	
	

	11
	P-CAD. Создание компонента. Определение атрибутов ТКМ.
	2
	33
	
	

	12
	P-CAD. Создание библиотеки. Создание сложных библиотек.
	
	34
	
	

	13
	P-CAD. Рисование схемы. Создание Netlist’а схемы.
	2
	35
	
	

	14
	P-CAD. Загрузка Netlist’а схемы. Трассировка монтажных плат. Ручная и интерактивная трассировка.
	2
	36
	
	

	15
	Разработка схем в OrCAD
	2
	37
	
	

	16
	Моделирование схем в OrCAD. Основные приемы.
	2
	38
	
	

	17
	Разработка функциональной схемы устройстройства.
	2
	39
	
	

	18
	Использование стандартных библиотек MATLAB.
	2
	40
	
	

	19
	Выполнение электрических схем в AutoCAD.
	2
	41
	
	


6.4. Самостоятельная работа

1. Ознакомление с ГОСТами  2.700 по составлению простейших принципиальных схем, схем соединений, условно графическое изображение эл. элементов, их буквенное обозначение.

2. Подготовка к выполнению лабораторных работ.

6.5. Формы контроля.

Текущий контроль - на  практических и лабораторных занятиях по активности участия в решении задач и лабораторных работ.

Рейтинговый контроль по степени участия в занятиях и оценки выполнения контрольных работ.

Экзамен.

Ответы на контрольные вопросы при сдаче отчёта за лаб. работу.

4. Список рекомендованных документов.

7.1. Основная литература

1. Потемкин В.Г. Введение MATLAB.-М.:Диалог-МИФИ, 2000.-247с.

2. Разевиг В.Д. Система проектирования OrCAD 9.2.-М.:Салон-Р, 2001.-520с.

3. Разевиг В.Д. Проектирование печатных плат в Р-САD 2001.-М.:Салон-Р, 2001.-556с.

4. Уваров А. P-CAD, ACCEL EDA. Конструирование печатных плат. Учебный курс.-СПб.: Питер, 2001.-320 с.

5. Материальная база

При освоении курса используется имеющаяся материальная база кафедры. Лаборатория располагается в ауд.142 г.к. имеет площадь 38 м2 и оснащена 7 персональными компьютерами с ПО.

6. Приложения

1. Методические указания к выполнению лабораторных работ.
